Sở GD&ĐT Quảng Nam
Trường THPT Hoàng Diệu
I. MA TRẬN ĐỀ ÔN TẬP CHƯƠNG II+III 
MÔN: TOÁN 12 

	STT
	Chương/Chủ đề
	Nội dung
	Tư duy và lập luận Toán học (TD)
	Giải quyết vấn đề Toán học (GQ)
	Mô hình hóa Toán học (MH)
	Điểm

	
	
	
	Biết 
	Hiểu
	Vận dụng
	Biết 
	Hiểu
	Vận dụng
	Biết 
	Hiểu
	Vận dụng
	

	1
	Vectơ và hệ trục toạ độ trong không gian
	Vectơ trong không gian 

	3TN
TD1.1
TD2.1
TD1.1
2ĐS
TD1.1
TD2.1
	
	
	1TN
GQ2.1
2ĐS
GQ2.1
GQ2.2
	
	
	
	
	1TLN
MH2.1

	2,5

	
	
	Hệ trục tọa độ trong không gian
	2TN
TD1.1
TD1.1
1ĐS
TD1.1
	1ĐS
TD1.2
	
	
	2ĐS
GQ3.1
GQ2.1
	
	
	
	1TLN
MH2.1
	2,0

	
	
	Biểu thức tọa độ của các phép toán vectơ
	2TN
TD1.1
TD1.2
1ĐS
TD1.1
	1TN
TD3.2

1ĐS
TD1.1
1TLN
GQ2.2
	
	
	1TN
GQ2.1
2ĐS
GQ2.1
GQ3.1

	
	
	
	1TLN
MH2.1

	3,0

	2
	Các số đặc trưng đo mức độ phân tán của mẫu số liệu ghép nhóm
	Khoảng biến thiên và khoảng tứ phân vị
	
	1ĐS
TD1.2

	
	1TN
GQ1.2
1ĐS
GQ1.2
	
	1TLN
GQ2.2
	
	
	
	1,25

	
	
	Phương sai và độ lệch chuẩn
	1TN
TD1.1
	
	
	
	
	2ĐS
GQ1.3
GQ3.1
1TLN
GQ2.2
	
	
	
	1,25

	TỔNG
	8TN+4ĐS

	1TN+3ĐS+1TLN
	
	2TN+3ĐS
	1TN+4ĐS
	2ĐS+2TLN
	
	
	3TLN
	10





Sở GD&ĐT Quảng Nam
Trường THPT Hoàng Diệu
II – ĐẶC TẢ  ĐỀ ÔN TẬP CHƯƠNG II+III 
MÔN: TOÁN 12 

	STT
	Chương/Chủ đề
	Nội dung
	Mức độ đánh giá
	Số câu hỏi theo mức độ nhận thức

	
	
	
	
	Biết 
	Hiểu
	Vận dụng

	1
	Vectơ và hệ trục toạ độ trong không gian
	Vectơ trong không gian 

	Nhận biết :
– Nhận biết được vectơ và các phép toán vectơ trong không gian (tổng và hiệu của hai vectơ, tích của một số với một vectơ).
Vận dụng :
– Vận dụng được toạ độ của vectơ để giải một số bài toán có liên quan đến thực tiễn.
	4(TN)+4(ĐS)
	
	1(TLN)

	
	
	Hệ trục tọa độ trong không gian
	Nhận biết :
– Nhận biết được toạ độ của một vectơ đối với hệ trục toạ độ.
Thông hiểu:
– Xác định được độ dài của một vectơ khi biết toạ độ hai đầu mút của nó
Vận dụng :
– Vận dụng được toạ độ của vectơ để giải một số bài toán có liên quan đến thực tiễn.
	2(TN)+1(ĐS)
	3(ĐS)
	1(TLN)

	
	
	Biểu thức tọa độ của các phép toán vectơ
	Nhận biết :
–Các phép toán vectơ trong không gian (tổng và hiệu của hai vectơ, tích của một số với một vectơ, tích vô hướng của hai vectơ).
Thông hiểu:
– Xác định được độ dài của một vectơ khi biết toạ độ hai đầu mút của nó và biểu thức toạ độ của các phép toán vectơ.
Vận dụng :
– Vận dụng được toạ độ của vectơ để giải một số bài toán có liên quan đến thực tiễn.
	2(TN)+1(ĐS)
	2(TN)+3(ĐS)
+1(TLN)
	1(TLN)

	2
	Các số đặc trưng đo mức độ phân tán của mẫu số liệu ghép nhóm
	Khoảng biến thiên và khoảng tứ phân vị
	Nhận biết:
· Nhận biết được mối liên hệ giữa thống kê với những kiến thức    ncủa các môn học khác trong Chương trình lớp 12 và trong thực tiễn
Thông hiểu
· Giải thích được ý nghĩa và vai trò của các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: khoảng biến thiên, khoảng tứ phân vị trong thực tiễn.
· Chỉ ra được những kết luận nhờ ý nghĩa của các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: khoảng biến thiên, khoảng tứ phân vị trong trường hợp đơn giản.
Vận dụng
– Tính được các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: khoảng biến thiên, khoảng tứ phân vị .
	1(TN)+1(ĐS)
	1(ĐS)
	1(TLN)

	
	
	Phương sai và độ lệch chuẩn
	Nhận biết:
· Nhận biết được mối liên hệ giữa thống kê với những kiến thức của các môn học khác trong Chương trình lớp 12 và trong thực tiễn
Thông hiểu
· Giải thích được ý nghĩa và vai trò của các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: phương sai, độ lệch chuẩn trong thực tiễn.
· Chỉ ra được những kết luận nhờ ý nghĩa của các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: phương sai, độ lệch chuẩn trong trường hợp đơn giản.
Vận dụng
– Tính được các số đặc trưng đo mức độ phân tán cho mẫu số liệu ghép nhóm: phương sai, độ lệch chuẩn.
	1(TN)
	
	2(ĐS)+1(TLN)

	TỔNG
	
	10(TN)+7(ĐS)
	2(TN)+7(ĐS)
+1(TLN)
	2(ĐS)+5 (TLN)






III. ĐỀ ÔN TẬP:
PHẦN I. Câu trắc nghiệm nhiều phương án lựa chọn. 


Câu 1. Cho hình hộp  với tâm . Hãy chỉ ra khẳng định đúng trong các khẳng định sau đây:


	A. .			B. .


	C. .			D. .



Câu 2. Cho  và  là hai vectơ cùng hướng và đều khác vectơ . Mệnh đề nào sau đây đúng?




	A. .	B. .	C. .	D. .

Câu 3. Cho hình hộp . Hãy chỉ ra đẳng thức sai trong các đẳng thức sau đây:


	A. .			B. .


	C. .			D. .





Câu 4. Cho tứ diện. Gọi  lần lượt là trung điểm của  và  là trung điểm của. Trong các khẳng định sau, khẳng định nào  đúng ?


	A. .			B. .


	C. .		D. .



Câu 5. Trong không gian với hệ trục tọa độ , cho . Tọa độ của vectơ  là




	A. .	B. .	C. .	D. .
Câu 6. Trong không gian [image: ], hình chiếu vuông góc của điểm [image: ] trên trục [image: ] có tọa độ là
	A. [image: ].	B. [image: ].	C. [image: ].	D. [image: ].




Câu 7. Trong không gian  cho  và . Vectơ  có tọa độ là




	A. .	B. .	C. .	D. .




Câu 8. Trong không gian với hệ tọa độ , cho hai vectơ  và . Tìm tọa độ của vectơ .




	A. .	B. .	C. .	D. .


Câu 9. Trong không gian với hệ tọa độ [image: ], cho hai điểm . Tính độ dài .




	A. .	B. .	C. .	D. .
Câu 10. Trong không gian [image: ], cho hai điểm [image: ], [image: ]. Tọa độ điểm [image: ] thuộc mặt phẳng [image: ] sao cho ba điểm [image: ], [image: ], [image: ] thẳng hàng là:
	A. [image: ].	B. [image: ].	C. [image: ].	D. [image: ].
Câu 11. Bảng sau thống kê cân nặng của 50 quả xoài được lựa chọn ngẫu nhiên sau khi thu hoạch ở một nông trường
	Cân nặng (g)
	[250; 290)
	[290; 330)
	[330; 370)
	[370; 410)
	[410; 450)

	Số quả xoài
	3
	13
	18
	11
	5


 
Khoảng biến thiên của mẫu số liệu trên là:




A. 	B. 	C. 	D. 

Câu 12. Cho mẫu số liệu có phương sai bằng . Độ lệch chuẩn của mẫu số liệu trên là:  




A. 	B. 	C. 	D. 
PHẦN II. Câu trắc nghiệm đúng sai. 

Câu 1. Cho tứ diện . Khẳng định dưới đây đúng hay sai ?


a)  .				b).


c)  .				d) .


Câu 2. Trong không gian [image: ], gọi [image: ] là các vectơ đơn vị. Cho hình bình hành . Biết . Các khẳng định sau đúng hay sai?



a) Tọa độ vectơ là .			b) Tọa độ vectơ .	



c)  .					d) Tọa độ điểm  là .



Câu 3. Trong không gian với hệ tọa độ giả sử ;  . Các khẳng định sau đúng hay sai?


a) 			b) 



c) Véctơ cùng hướng với véctơ  		d) 
Câu 4. Minh Hiền sử dụng vòng đeo tay thông minh để ghi lại số bước chân của mình đi mỗi ngày trong một tháng. Kết quả được ghi lại ở bảng sau:
	Số bước (đơn vị: nghìn)
	[3; 5)
	[5; 7)
	[7; 9)
	[9; 11)
	[11; 13)

	Số ngày 
	6
	7
	6
	6
	5


Các khẳng định sau đúng hay sai?

a) Cỡ mẫu của mẫu số liệu trên bằng 

b) Giá trị đại diện của nhóm [3; 5) bằng 

c) Số trung bình của mẫu số liệu trên bằng 

d) Phương sai của mẫu số liệu trên bằng 
PHẦN III. Câu trắc nghiệm trả lời ngắn. Thí sinh trả lời từ câu 1 đến câu 6.







Câu 1. Trong không gian cho tam giác  biết  Gọi  là điểm trên cạnh  sao cho  Tính độ dài . (Làm tròn kết quả đến hàng phần trăm).





Câu 2. Một chiếc đèn chùm treo có khối lượng  được thiết kế với đĩa đèn được giữ bởi bốn đoạn xích  sao cho  là hình chóp tứ giác đều có . Tìm độ lớn của lực căng cho mỗi sợi xích (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục). Lấy .
[image: ]




Câu 3. Trong không gian chọn hệ trục tọa độ cho trước, đơn vị đo lấy kilômét, ra đa phát hiện một máy bay chiến đấu của Nga di chuyển với vận tốc và hướng không đổi từ điểm đến điểm  trong 20 phút. Nếu máy bay tiếp tục giữ nguyên vận tốc và hướng bay thì tọa độ của máy bay sau 5 phút tiếp theo là . Khi đó  bằng bao nhiêu? 
[image: ]








Câu 4. Một chiếc khinh khí cầu bay lên tại một địa điểm. Sau một thời gian bay, chiếc khinh khí cầu cách điểm xuất phát về phía Đông  và về phía Nam , đồng thời cách mặt đất . Chọn hệ trục tọa độ , với gốc đặt tại điểm xuất phát của khinh khí cầu, mặt phẳng  trùng với mặt đất, trục  hướng về phía Nam, trục  hướng về phía Đông, trục  hướng thẳng đứng lên trời, đơn vị đo lấy theo kilômét (xem hình vẽ). Xác định khoảng cách của chiếc khinh khí cầu với vị trí tại điểm xuất phát của nó. (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục).

[image: ] [image: ]
Câu 5. Kết quả khảo sát về độ tuổi kết hôn của một số phụ nữ vừa lập gia đình của xã A được cho ở bảng sau:
	Tuổi kết hôn
	[19; 22)
	[22; 25)
	[25; 28)
	[28; 31)
	[31; 34)

	Số phụ nữ 
	10
	27
	31
	25
	7


  Hãy tìm khoảng tứ phân vị của mẫu số liệu ghép nhóm trên. (Làm tròn kết quả đến hàng phần trăm)
Câu 6. Kết quả khảo sát thời gian sử dụng liên tục (đơn vị: giờ) từ lúc sạc đầy cho đến khi hết của pin một số máy vi tính cùng loại được mô tả bằng biểu đồ bên.
[image: Kết quả khảo sát thời gian sử dụng liên tục (đơn vị: giờ) từ lúc sạc đầy cho đến khi hết của pin một số máy vi tính cùng (ảnh 1)]
Hãy tính độ lệch chuẩn của thời gian sử dụng pin. (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục)
III. ĐÁP ÁN:
	   Đáp án phần II: 
	
	Câu 1
	Câu 2
	Câu 3
	Câu 4

	a
	Đ
	Đ
	S
	Đ

	b
	Đ
	Đ
	Đ
	S

	c
	S
	Đ
	Đ
	Đ

	b
	Đ
	Đ
	S
	S



   Đáp án phần III: 

Câu 1. .
Câu 2. 14,4.
Câu 3. 539.
Câu 4. 11,2.
Câu 5. 5,17.
Câu 6. 0,2.

BÀI GIẢI CHI TIẾT







Câu 1. Trong không gian cho tam giác  biết  Gọi  là điểm trên cạnh  sao cho  Tính độ dài . (Làm tròn kết quả đến hàng phần trăm).
Lời giải

Trả lời: . 
[image: ]

Gọi . Ta có: 



Theo đề ta có, 








Câu 2. Một chiếc đèn chùm treo có khối lượng  được thiết kế với đĩa đèn được giữ bởi bốn đoạn xích  sao cho  là hình chóp tứ giác đều có . Tìm độ lớn của lực căng cho mỗi sợi xích (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục). Lấy .
[image: ]
Lời giải
Trả lời: 14,4.
[image: A triangle with lines and letters

Description automatically generated]


Ta có  nên .


Vậy độ lớn của trọng lực  tác động lên chiếc đèn chùm là .


Gọi  là trọng tâm của chiếc đèn chùm cũng là chân đường cao hình chóp đều . 


Vẽ  biểu diến trọng lực tác động lên đèn chùm với 

Khi đó lực căng mỗi sợi xích sẽ là .

Chiếc đèn chùm đứng yên nên .

Suy ra 





Tam giác  cân tại  có  nên   đều nên .

Suy ra độ lớn lực căng của mỗi sợi dây xích là: N




Câu 3. Trong không gian chọn hệ trục tọa độ cho trước, đơn vị đo lấy kilômét, ra đa phát hiện một máy bay chiến đấu của Nga di chuyển với vận tốc và hướng không đổi từ điểm đến điểm  trong 20 phút. Nếu máy bay tiếp tục giữ nguyên vận tốc và hướng bay thì tọa độ của máy bay sau 5 phút tiếp theo là . Khi đó  bằng bao nhiêu? 
[image: ]
Lời giải
Trả lời: 539.

Gọi  là tọa độ của máy bay sau 5 phút tiếp theo. Ta có:






Vì máy bay giữ nguyên hướng bay nên  và  cùng hướng.



Do máy bay tiếp tục giữ nguyên vận tốc và thời gian bay từ  gấp 4 lần thời gian bay từ  nên 

Suy ra 

Tọa độ của máy bay sau 5 phút tiếp theo là 

Khi đó . 








Câu 4. Một chiếc khinh khí cầu bay lên tại một điểm. Sau một thời gian bay, chiếc khinh khí cầu cách điểm xuất phát về phía Đông  và về phía Nam , đồng thời cách mặt đất . Chọn hệ trục tọa độ , với gốc đặt tại điểm xuất phát của khinh khí cầu, mặt phẳng  trùng với mặt đất, trục  hướng về phía Nam, trục  hướng về phía Đông, trục  hướng thẳng đứng lên trời, đơn vị đo lấy theo kilômét (xem hình vẽ). Xác định khoảng cách của chiếc khinh khí cầu với vị trí tại điểm xuất phát của nó. (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục).

[image: ] [image: ]
Lời giải
Trả lời: 11,2.

Chiếc khinh khí cầu có tọa độ .

Khoảng cách của chiếc khinh khí cầu với vị trí tại điểm xuất phát là: 
Câu 5. Kết quả khảo sát về độ tuổi kết hôn của một số phụ nữ vừa lập gia đình của xã A được cho ở bảng sau:
	Tuổi kết hôn
	[19; 22)
	[22; 25)
	[25; 28)
	[28; 31)
	[31; 34)

	Số phụ nữ 
	10
	27
	31
	25
	7


  Hãy tìm khoảng tứ phân vị của mẫu số liệu ghép nhóm trên. (Làm tròn kết quả đến hàng phần trăm)
Lời giải
Trả lời: 5,17.
Khoảng biến thiên của mẫu số liệu ghép nhóm ứng với khu vực A là: R = 34 – 19 = 15.
Cỡ mẫu n = 10 + 27 + 31 + 25 + 7 = 100.

Gọi là mẫu số liệu gốc về độ tuổi kết hôn của một số phụ nữ vừa lập gia đình ở xã A được xếp theo thứ tự không giảm.
Ta có: 

 [19; 22),

 [22; 25),

 [25; 28), 

 [28; 31),

 [31; 34).


Tứ phân vị thứ nhất của mẫu số liệu gốc là  [22; 25). Do đó, tứ phân thứ nhất của mẫu số liệu ghép nhóm là: 


Tứ phân vị thứ ba của mẫu số liệu gốc là  [28; 31). Do đó, tứ phân thứ ba của mẫu số liệu ghép nhóm là: 

Khoảng tứ phân vị của mẫu số liệu ghép nhóm về độ tuổi kết hôn của một số phụ nữ vừa lập gia đình ở khu vực A là: 
Câu 6. Kết quả khảo sát thời gian sử dụng liên tục (đơn vị: giờ) từ lúc sạc đầy cho đến khi hết của pin một số máy vi tính cùng loại được mô tả bằng biểu đồ bên.
[image: Kết quả khảo sát thời gian sử dụng liên tục (đơn vị: giờ) từ lúc sạc đầy cho đến khi hết của pin một số máy vi tính cùng (ảnh 1)]
Hãy tính độ lệch chuẩn của thời gian sử dụng pin. (Làm tròn kết quả đến hàng phần chục)
Lời giải
Trả lời: 0,2.
Từ biểu đồ, ta có bảng thống kê sau:
	Thời gian (giờ)
	[7,2; 7,4)
	[7,4; 7,6)
	[7,6; 7,8)
	[7,8; 8,0)

	Giá trị đại diện
	7,3
	7,5
	7,7
	7,9

	Số máy vi tính
	2
	4
	7
	5


 Cỡ mẫu là n = 2 + 4 + 7 + 5 = 18.

Số trung bình của mẫu số liệu ghép nhóm là: 
Phương sai của mẫu số liệu ghép nhóm là:



Độ lệch chuẩn của mẫu số liệu ghép nhóm là: 

Kết quả làm tròn là 
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